L4.

481

485

70

a) Elfipse;
—2
b) = Yofo __. 95,3.10%km;
v3 + 2golo
o) vy = ,Ne” 2,52 km/s;

= _\Nmﬁ s vy= 421 km/s; v = 618km/s.

1

d) Flachensatz: dA/dt = const. = = gab /T = —rovp mit 2= {ri + ro}/2 uni

2

b= Jrre: daraus: 7=t/ . 4 98.10¢s=550h.
Vo L)

4.8. Drehbewegung des starren Kérpers

4.8.1. Kinematische Grundbegriffe

INI Bogenidnge
? =7 = " Radius
b) 1 Radiant = 1rad = m“ sie ist dimensionslos;

¢) arc ¢ = 2,35 rad oder @ = 2,35 rad oder ¢ = 2,35; ¢ = 134,6"

I

a) (arc @) =

ﬂ @ (in Grad)

a) >cm = 180° folgt:
. 180° . .
GradmaR: ¢ (in Grad) = = 57,2958 - ¢~ 57,3°- ¢.
. _@(nGrad) _ @(inGrad)  ¢(inGrad}
Bogenmal: ¢ = 7 gme— = 57 7958° ~  57,3°

1 rad 2 57,29568° = 57.3°; .
b} 0,0175rad, 1,14 rad, 4,71 rad, 6,98 rad; 25,8°, 2568°, 573"

a) Als Quotient aus dem von sinem Radiusvektor iiberstrichenen Winkel £
der zugehdrigen Zeit; genauer: Grenzwert dieses Quotienten fiir Af-
;s " bzw. rad-s71;

b) als Quotient aus der Anderung der Winkelgeschwindigkeit und %q
hérigen Zeit; genauer: Grenzwert dieses Quotienten fir n_nlvo «; 572

rad - s—2;

c)} derselbe Wert der E_:wm_ummo_.,i_:n__aww; bzw. E.:wm_ammos_mc_._éc
fiir alle Punkte des Korpers;

d) nach Def. a) ist @ bei konstanter Drehbewegung auch der D:nn_' i
dem BogenmaR des volien Winkels und der Umlaufszeit, 272/T; n_ma ist
tisch mit dem Produkt aus 27 und der Frequenz f. :

Frequenz F oder » wird in der Physik streng im Sinne von Anzahl von p
schen Vorgangen pro Zeiteinheit gebraucht. Einheit der Frequenz ist das!
1 Hz = 1 s-1. (Z.B. Schwingungen der Wellenziige pro Sekunde. }-D

nik braucht eher den Begriff von «Tourenzahl» oder « Drehzahl» r up
fast einheitlich mit der Einheit 1 min—1. Unter der aCB&Es::aﬂmE
im allgemeinen die Anzahl aller c:i..o_.. . r b

Zeit ¢ <m§m:n_o= N=ni.

L4.
s=rarc ¢ bzw. in abgekirzter Form s =rp; v=rw. & =rx.
= B0 cm/s;

v=2mnr; 2 23 cm/fs.

.uww s-1; 73,3 m/s.

a) 30s7; 188s; 37.7wm/s.

b) 4 min 25 5.

94252,
5 o

a) p= =i 0,4£229°;

Seuhn 045 a=2; 02s2.
r r

a) h= A._+WY

. 2
b)ys=h=x2s.

a) h=gln — 12);

vy + va) At
by dp = 2.——=——; Brad.

)4y 2(r; —ra) :

8, =rx; a,=rw?: d=3a,+ d; 5m/s?; 144 m/s?; 152 m/s?,

a) v=v,= 27zdn; 94,2cm/s; 0 =0°;
b) v, =mdn; v, = — S.Q: Ve aqaz\l 66,6 cm/s; 0 = —465°.

Arvy=2ann; v,= —2ann; v= Maarz\mh 178 cm/s; 8 = — 45°;
B:v,=v=2an(n+ r); 44,0cm/s; §=10°;

C:v,=v=2xn(r —r.); —188cm/s; § = 180°.
a) ~.I~|4+||| uwuw

T2 " 2mrn’ !
mv Nlll.l mm‘

b} aus der ._.m_._mm_..um_vmmo:_m::mu::m. eines Umfangspunktes und der Zeit bis

_Zum Stillstand 15Bt sich zun&chst der Abrollweg des Rades berechnen;
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